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A) Généralités sur les vecteurs : Somme de deux vecteurs 2) Notion de colinéariteé
A et B deux vecteurs dans le plan (P) a) Relation de CHALES : Définition

Un vecteur AB est défini par trois Soient A ; B et C trois points du plan (P) | peux vecteurs non nuls % et % sont

données : Ona AB+ BC = AC colinéaires s’il existe un nombre réel k
A b) Regle de parallélogramme tel que u = kv.

_" La somme des vecteurs AB et AC est le Propriétés :

vecteur AD = AB + AC tel que ABCD A, B, C et D des points deux a deux distincts
est un parallélogramme . 1) Dire que les droites (AB) et (CD) sont
paralleles revient a dire que les

» Une direction : celle de droite (AB)

» Le sens: En partant de A vers B

» Une norme (longueur) ; c’est la
distance AB

Il est noté par : ||AB|| ;
Donc ||AB| = AB

Remarque :
» Si A=B; alors le vecteur est nul :

vecteurs AB et CD sont colinéaires.

2) Dire que les points distincts A, B et C
sont alignés revient a dire que les

B)ProduiEd unvectenr par unreel vecteurs AB et AC sont colinéaires.

1) Définition : 3) Milieu d’'un segment

o On appelle produit du vecteur % parle | Propriétes
A4=0 ' < ki Sil le milieud t [AB]al
réel k, le vecteur noté ku : il le milieu de segment [AB] alors

» Deux vecteurs sont égaux s’ils ont > De méme direction que i, > 1) IA+1IB =0

meéme direction, méme sens et N — . — -
X ’ » Méme sens que u si k> 0 etde sens > 2) Al =1IB
méme norm

» AB = —BA,(AB et BA sont
opposées)

contrairesik< 0 > 3) 4l = 198
> De norme égale a k fois la norme de u 2
sik>0, et-k foisnormedeusik<0

Caractérisation du milieu d’'un segment
A,B et sontdes points du plan (P)
U K>2U k<0 Le point est I le milieu du segment

= [AB] si et seulement si pour tout point

Mdeplanona: MA+ MB = 2MI




